A2
Vezérlés- és irányítástechnológia

(Számítógépes irányítás)

A szelektor A állásában:

A2/1.

DC  motor fordulatszám szabályozása (lassítás)

A2/2.

DC  motor fordulatszám szabályozása (a motor alacsony fordulatszámon indul, majd fokozatosan gyorsul)
A2/3.

Léptető motorok vezérlése (gyorsítás, lassítás)

A2/4.

Léptető motorok vezérlése (forgásirányváltás)
A szelektor B állásában:

A2/5.
SSR nagyfeszültségű kapcsoló egység programozása
DC (Direct Current = egyenáramú) motor fordulatszám szabályozása


A motor fordulatszámát csökkenthetjük, ha nem folyamatosan kapcsoljuk rá a tápfeszültséget, hanem a bekapcsolt (tbe) kikapcsolt (tki) állapotot periodikusam váltogatjuk. Minél kisebb tbe a tki időhöz viszonyítva, a motor annál lassabban forog. A periódus idő T=tbe+tki a motor mechanikai jellemzőitől függ, az általunk használt típusnál T=20 ms. Ilyen rövid időtartamokat praktikusan Turbo Pascal programnyelven állítunk be.




A fordulatszám szabályozás idődiagramja:


Fordulatszám csökkentése, növelése



Gyorsuló motor:
Program motor_a;


uses crt;


var



a,i: integer;


begin



for a:=40 downto 20 do begin




for i:=1 to 15 do begin





port[888]:=128;





delay(41-a);





port[888]:=0;





delay(0+a);




end;



end;


end.

Lassuló motor:

Program motor_b;


uses crt;


var



a,i: integer;


begin



for a:=20 to 40 do begin




for i:=1 to 15 do begin





port[888]:=128;





delay(41-a);





write('impulzus ',41-a,', ');





port[888]:=0;





delay(0+a);





writeln('szunet: ',0+a);




end;



end;


end.

Léptető motorok vezérlése


A léptető motor a tekercseire kapcsolt elektromos impulzusokat tengelyén diszkrét mechanikus szögelfordulásokká alakítja át. Ezt az elfordulást nevezzük lépésszögnek. Ha pl. egy léptető motor lépésszöge 7,5 o¸ akkor 48 impulzussal egy teljes fordulatot kapunk.  A motorok állórésze tekercselt, erre kapcsoljuk az impulzusokat, forgórésze permanens mágnes. A léptető motorok több típusa közül tekintsük a bifiláris (kettős) tekercselésű motorok szerkezetét és működését (2.2.-8. ábra). A közös ponthoz képest, megfelelő szélességű impulzust kapcsolgatva –egymás után- az 1, 2, 3, 4 tekercskivezetésekre, a forgórész a lépésszöggel elfordul. Ezt az üzemmódot egyfázisú, teljes lépéses működésnek nevezzük.


Program LeptetoMotor;

uses crt;

var


t,i,j,a: integer;

begin


t:=20;


repeat begin



for j:=0 to 12 do begin




for i:=0 to 3 do begin





a:=trunc(exp(i*ln(2)));





port[888]:=a;





sound(300*(i+1));





delay(t);





t:=t+2;




end;



end;


end until keypressed;


nosound;

end.
Forgásirányt a tekercsek kapcsolgatási sorrendjének felcserélésével változtathatjuk meg:

Program LeptetoMotor;

uses crt;

var


t,i,j,a: integer;

begin


t:=30;


repeat begin



for j:=0 to 12 do begin




for i:=0 to 3 do begin





a:=trunc(exp(i*ln(2)));





port[888]:=a;





sound(300);





delay(t);




end;



end;



for j:=12 downto 0 do begin




for i:=3 downto 0 do begin





a:=trunc(exp(i*ln(2)));





port[888]:=a;





sound(200);





delay(t);




end;



end;


end until keypressed;


nosound;

end.

SSR nagyfeszültségű kapcsoló egység programozása

A hálózati feszültséget szilárdtest relé kapcsolja a fogyasztóra. Ebben kapcsoló elem a félvezető triac, amely akkor kapcsol, ha gate elektródáját fény éri. A számítógép digitális output modulja egy LED-et helyez feszültség alá, az emittált fény vezetővé teszi a triacot, a fogyasztó megkapja a 230 V váltakozó feszültséget. Ha programmal a LED-et kikapcsoljuk, akkor a fogyasztó is feszültségmentes lesz. A szilárdtest relében lévő LED 20 output bithez van kapcsolva.

Összeállítás:


Program Lampa;

uses crt,dos;


var h,m,s,ss:word; 

x:char;

begin

repeat begin



gettime(h,m,s,ss);



x:=getchar;



if x=#13 then begin




port[888]:=64;




sound(400);




delay(200);




nosound;



end else if x=#32 then port[888]:=0;


end until x=#27;

end.
(A program Enter gombra bekapcsolja a fényt, Space gombra kikapcsolja. Escape gombra lép ki.)
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